INSTRUKCJA DO MIKROPROCESOROWEGO REGULATORA RGT-550MS

Dane techniczne:

Charakterystyka regulacji: ON-OFF ,PD,PID

Zakres nastaw temperatury: 0-500°C, 50-900°C
Rodzaj czujnika: Fe-CuNi , NiCr-Ni , Pt100
Histereza (ON-OFF): 1-99°C

Czas nagrzewania (ustabilizowania temperatury): 30-60 min.

Zakres proporcjonalnosci Pb: 1 - 500°C

Stata czasowa catkowaniaTi: 1 - 1999sec.

Stata czasowa rdézniczkowania Td: 1 - 1999sec.

Okres impulsowania To: 5 - 100sec.

Wyjscie: Przekaznik 250V AC/1A

Rozpoczecie pracy

Po zataczeniu zasilania regulator wykonuje test i wy$wietla napis rgt.Nastepnie wyswietla wartosc
mierzong.Regulator przystosowany jest do pracy w trybie zatacz-wytacz (ON-OFF),oraz w trybie PID.Fabrycznie
ustawiony jest algorytm regulacji (rodzaj pracy) zatacz-wytacz (on-off) z histereza 2st.C.

Nastawa temperatury

Wartosc nastawiona jest wyswietlana po nacisnieciu przycisku +,lub -.Azeby zmienic warto$¢ nastawionej
temperatury,nalezy najpierw nacisnac¢ przycisk + lub - , a nastepnie przytrzymac dtuzej (szybka nastawa), lub
jednokrotnie (nastawa co 1st.C).

Po ustawieniu temperatury nacisnac E celem zatwierdzenia, lub automatycznie po uptywie ok.15sec. od
ostatniego nacisniecia przycisku.

Wyboér algorytmu / trybu pracy (ON-OFF,PD,lub PID)

Zmiane rodzaju algorytmu rozpoczyna sie po nacisnieciu przycisku P.Na wyswietlaczu pojawia sie napis ALG
ktory ponownie zatwierdzamy przyciskiem P. Na wyswietlaczu pokazuje sie ostatnio wybrany algorytm.
Przyciskami + i — wybieramy odpowiedni algorytm,zatwierdzamy przyciskiem P i naciskajac przycisk E
wychodzimy z opcji.

REGULACIJA ZALACZ-WYLACZ (ON-OFF) Z HISTEREZA
Jezeli nie jest wymagana duza doktadnos$¢ regulacji,zwtaszcza dla obiektéw o duzej statej czasowej i niewielkim
opoznieniu (piekarnictwo-piece,regulacja temperatury powietrza,wody,cieczy itp.),mozna stosowac regulacje
ON-OFF z histereza.
Do zalet tego typu regulacji nalezy prostota,oraz niezawodnos$é¢,natomiast wadq jest powstawanie oscylacji
nawet przy matych wartosciach histerezy.

Przyktad ustawienia histerezy np.10st.C w algorytmie ON-OFF

Parametr ten jest dostepny tylko wtedy gdy regulator jest przetaczony na algorytm ON-OFF.

Naciskamy przycisk P - na wyswietlaczu pojawia sie napis ALG. Przyciskami +/- wybieramy odpowiedni
parametr (w tym przypadku dostepny jest tylko jeden-HY) i zatwierdzamy przyciskiem P (na wyswietlaczu
pojawia sie ustawiona wartos¢ HY-w tym przypadku domysinie 2st.C).Przyciskami + /- ustawiamy odpowiednig
wartos¢ histerezy 1-99st.C ,zatwierdzamy przyciskiem P i przyciskiem E wychodzimy z opcji.

REGULACIJA PID
Jezeli chcemy uzyskaé duzg doktadnos¢ regulacji temperatury nalezy wykorzysta¢ algorytm PID.Dostrojenie
regulatora do obiektu polega na ustaleniu wartosci cztonu proporcjonalnego,cztonu catkujacego i cztonu
rézniczkujacego oraz okresu impulsowania wyjscia.

AUTOMATYCZNY DOBOR NASTAW PID

W sterowaniu typu PID wyjscie reaguje w zaleznosci od wartosci 3 parametréw: Proportional, Integral

i Derivative.Wartosci tych parametréw wptywajg na dostarczanie wtasciwej iloéci mocy do utrzymania
temperatury na poziomie sygnatu zadawania bez oscylacji.

Dla bardzo stabilnej, pozbawionej drgan regulacji obiektu,wszedzie tam gdzie nie wystarczajg nastawy
domysine - wartosci tych 3 parametréw muszg by¢ zestrojone do charakterystyki regulowanego procesu. W
regulatorze RGT-550MS funkcja ta przeprowadzana jest automatycznie za pomocg zaawansowanego algorytmu
samostrojenia.

Dokonujemy to w nastepujacy sposéb:

1.) Obiekt cieplny (grzatki) musza znajdowac sie w normalnej temperaturze otoczenia.

2.) Ustawi¢ warto$¢ zadang na normalnym poziomie pracy (lub na nizszym jezeli przeregulowania
mogtyby spowodowaé uszkodzenia).

3.) Naciskamy P na okoto 8s.- na wyswietlaczu pojawi sie napis ALG, a nastepnie AUT i zwalniamy
przycisk.



Regulator dobiera i zapisuje odpowiednie nastawy o czym informuje nas ostatnia dioda na wys$wietlaczu.Proces
ten moze trwac od kilkunastu minut do kilku godzin. Po zakonczeniu procesu autokalibracji na wyswietlaczu
pojawia sie napis ALG.

Przyciskiem E wychodzimy z opcji autotuningu.Regulator jest gotowy do pracy.

W nowszej wersji oprogramowania regulator automatycznie wychodzi z opcji autotuningu do
regulacji PID z nowymi nastawami.

RECZNY DOBOR NASTAW PID - funkcje zaawansowane

Programowanie parametréw requlatora

Regulatory posiadaja wprowadzone fabrycznie domysine nastawy PID, ktore w wiekszosci
wystarczajq do poprawnej pracy! Jednak w niektérych, sporadycznych przypadkach,chcac uzyskac
bardzo wysoka doktadnosé nalezy dostroic regulator do obiektu cieplnego.

Funkcje te powinny wykonywaé raczej osoby bardziej zaawansowane po dokiadnym

i szczegétowym zapoznaniem sie z niniejsza instrukcija! Jakiekolwiek nieprzemyslane
przyciskanie, przytrzymywanie przyciskOw moze spowodowac catkowite rozstrojenie urzadzenia,
zwiazane z utratg gwaranciji !!

Lista parametréw:

Symbol na Opis Nastawa Zakres zmian (+, =)
wyswietlaczu fabryczna
ALG Algorytm regulacji on-off on-off,PD,PID
HY Histereza * 2,0 1-99st.C
Pb Zakres proporcjonalnosci ** 30 1-500st.C
ti Stata czasowa catkowania *** 300 1-1999s
td Stata czasowa rdézniczkowania **** | 60 1-1999s
to Okres impulsowania ** 20,0 5-100s
* parametr widoczny dla algorytmu ON-OFF
*x parametr widoczny dla algorytmu P,PD,PID
ol parametr widoczny dla algorytmu PID
Hokxok parametr widoczny dla algorytmu PD,PID

DOBOR NASTAW PID METODA OSCYLACJI

Wykonujemy to w nastepujacy sposob:

Obiekt grzejny powinien by¢ w temperaturze otoczenia.

Ustawic¢ algorytm regulacji na zatacz-wytacz(ON-OFF) z minimalng histerezg (1st.).Wartos¢ zadang ustawic¢ na
normalnym poziomie pracy (lub na nieco nizszym,jezeli przeregulowania mogtyby spowodowa¢ uszkodzenia) i
normalne warunki obcigzenia.

Charakterystyka powinna wyglada¢ podobnie jak na ponizszym wykresie.

TEMP P - réznica pomiedzy maksymalng a minimalng
temperaturg liczona od chwili zatgczenia zimnych
grzatek.

<
P. T - jest to powtarzajgcy sie (ustalony) czas
pomiedzy kolejnymi,sqsiednimi maksymalnymi
N\ AN osiggnieciami temperatury, mierzony w sekundach.
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Wyliczamy parametry Pb, Ti, oraz Td wg ponizszej
zaleznosci i wprowadzamy do nastaw regulatora .

t /sec./ Pb

=P ti=T td = 0,25* T



Przykilad ustawienia parametru Pb, w algorytmie PID /zakres proporcjonalnosci/

Parametry te sa dostepne tylko w algorytmie PID (oraz czesciowo w PD).

Naciskamy przycisk P - na wyswietlaczu pojawia sie napis ALG. Przyciskami +/- wybieramy odpowiedni
parametr (w tym przypadku Pb) i zatwierdzamy przyciskiem P (na wys$wietlaczu pojawia sie ustawiona wartos$c
Pb -w tym przypadku domyslnie 30st.C).Przyciskami + /- ustawiamy wyliczong wartos$¢ proporcjonalnosci Pb w
zakresie 1-500st.C. (nacisniecie przycisku E i trzymajac go wcisniecie P- powoduje przywrdcenie ustawienia
wartosci domys$inej 30st.C. Zatwierdzamy ustawiong wartos$¢ przyciskiem P i przyciskiem E wychodzimy z
opcji.

Przyktad ustawienia parametru Ti , w algorytmie PID /stala czasowa catkowania/

Parametry te sg dostepne tylko w algorytmie PID (oraz czesciowo w PD).

Naciskamy przycisk P - na wyswietlaczu pojawia sie napis ALG. Przyciskami +/- wybieramy odpowiedni
parametr (w tym przypadku Ti) i zatwierdzamy przyciskiem P (na wyswietlaczu pojawia sie ustawiona wartosc¢
Ti -w tym przypadku domysinie 300 s).Przyciskami + /- ustawiamy wyliczong warto$¢ Ti w zakresie 1-1999s.
(nacisniecie przycisku E i trzymajac go wcisniecie P- powoduje przywrdcenie ustawienia wartosci domysinej
300s. Zatwierdzamy ustawiong wartos¢ przyciskiem P i przyciskiem E wychodzimy z opcji.

Przyklad ustawienia parametru Td, w algorytmie PID /stala czasowa rézniczkowania/

Parametry te sg dostepne tylko w algorytmie PID (oraz czesciowo w PD).

Naciskamy przycisk P - na wyswietlaczu pojawia sie napis ALG. Przyciskami +/- wybieramy odpowiedni
parametr (w tym przypadku Td) i zatwierdzamy przyciskiem P (na wys$wietlaczu pojawia sie ustawiona wartos¢
Td -w tym przypadku domyslinie 60s.).Przyciskami + /- ustawiamy wyliczong warto$¢ Td w zakresie 1-1999s.
(nacisniecie przycisku E i trzymajac go wcisniecie P- powoduje przywrdcenie ustawienia wartosci domysinej
60s. Zatwierdzamy ustawiong warto$¢ przyciskiem P i przyciskiem E wychodzimy z opcji.

KOREKTA NASTAW PID

W przypadku niezadowalajacej jakosci regulacji mozna dokonac korekty nastaw PID.Parametry PID sg
wspotzalezne,dlatego nalezy zmieniac tylko jeden z parametrow i obserwowac skutek.Dotyczy to zarowno w
przypadku automatycznego jak i recznego doboru nastaw.

Podczas zmian powinno sie kierowa¢ nastepujacymi zasadami:

a) Wolna odpowiedz skoku temperatury Przebieg wiclkosci _PID
-zmniejszy¢ zakres proporcjonalnoéci Pb,lub roouiowendl e
-zmniejszy¢ czas Ti i Td ) 1

b) Oscylacje il
-zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci Pb,lub .
-zwiekszy¢ czas catkowania Ti,albo by
-zmniejszy¢ czas rozniczkowania Td

c) Przeregulowania ool
-zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci Pb,lub e L
-zwiekszy¢ czas rozniczkowania Td

d) Niestabilnoéé Sy

-zwiekszy¢ czas catkowania

POWROT DO USTAWIEN DOMYSLNYCH (FABRYCZNYCH) W ALGORYTMIE PID

Przywrocenie ustawien fabrycznych dokonuje sie w normalnym trybie pracy przy jednoczesnym
wcisnieciu przycisku P + E na kilka sekund az do pojawienia sie na wyswietlaczu litery” r ,, .
Przywrocone zostaja jednoczesnie wszystkie ustawienia HY,Pb,Ti oraz Td.

FUNKCJA KALBRACJI TEMPERATURY ,,CAL"”
Sposéb postepowania:
1.) Naciskamy przycisk E na kilka sekund,az na wys$wietlaczu pojawi sie napis CAL.
2.) Zwalniamy przycisk,i przyciskami +, oraz = ustawiamy temperature zgodnie z wzorcem.
3.) Wciskamy ponownie przycisk E,wychodzac z opci kalibracji.
Wartosci zostajq zapamietane

Po ponownym wejéciu w tryb kalibracji,regulator powraca do ustawien fabrycznych.

Jezeli przypadkowo weszlismy do funkcji programowania,lub nie chcemy dokonywac jakichkolwiek
zmian w programie w kazdej chwili mozemy wyjs$c z opcji do normalnej pracy po jednokrotnym lub
kilkukrotnym nacis$nieciu przycisku ,E” (w zaleznosci jak ,gteboko” jesteémy w programie).



UWAGA'!

W zadnym wypadku nie nalezy zalaczac regulatora z wcisnietym jakimkolwiek przyciskiem.Grozi
to wejsciem w tryb serwisowy,oraz nieodwracalnym rozstrojeniem regulatora i utrata gwarancji !'!!
Na wyswietlaczu wéwczas jest pokazywany przy odczycie temperatury stan ,, 0 ,,

RGT- XX - sterowanie przekaznikiem elektronicznym LT 255 RGT-XX sterowanie stycznikiem
(zalecane)

Kostka potgczeniowa o
odpowiednim przekroju
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