RTC-125 Mikroprocesorowe przekazniki czasowe

Mikroprocesorowe,cyfrowe przekazniki czasowe RTC-125.

Timery (przekazniki czasowe) sg jednymi z najwazniejszych elementéw we
wspotczesnych uktadach sterowania.

Przekaznik czasowy RTC 125 pozwala na precyzyjne odmierzanie czasu w
przedziale 1ms - 99h, w dwdch przedziatach czasowych zgodnie z wybrang w
jednej sposrod 13 funkcji czasowych.

Dane techniczne:

4 cyfry wartosci biezgcej lub zadanej

dwa niezalezne zakresy czasowe 1ms-99h

13 niezaleznych funkcji czsowych

zasilanie 240VAC

wskazniki LED statusu

wyzwalanie: przycisk lub napieciem +5-12V DC
wyjscie: przekaznik elektromagnetyczny 250V/1A
wymiary: 90 x 90 x 92mm

bardzo proste programowanie

Do najczejsciej uzywanych funkcji czasowych nalezg: wytaczanie z
opdznieniem,zatgczanie z opdznieniem oraz praca cykliczna.Pozostate funkcje sg
rzadziej spotykane-wszystkie sg szczegotowo wyjasnione w instrukcji obstugi
ktérg mozna sciggnac ponizej.Jest tam rowniez szczegotowo opisany sposéb
programowania przekaznika.

Funkcje prezentowanego urzadzenia sg bardzo zréznicowane.Dzieki funkcjom z
grupy "sterowanie przyciskiem" nie trzeba stosowac w uktadach dodatkowych
stycznikow podtrzymujacych stan,tylko wystarczy podtaczyc do prezentowanego
modutu przycisk zwierny i juz mozna sterowac urzadzeniami wykorzystujac rézne
funkcje czasowe.
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MIKROPROCESOROWY PRZEKAZNIK CZASOWY RTC-125

Zasada dziatania:

Mikroprocesorowy, cyfrowy przekaznik - sterownik czasowy RTC125 ,pozwala na precyzyjne
odmierzanie czasu w przedziale 0.1s do 99.9h, w dwdch przedziatach czasowych zgodnie z wybrang
w jednej sposrdd 13 funkcji czasowych.

Uktad ten zostat wyposazony w wejscie sterujace posiadajgce m.in. uktad eliminujacy drgania, ktére
mogg powstac na stykach elementéw przytgczonych do obwodu sterowania (np. przycisk).

Wejscie mozna zataczac albo poprzez zwarcie zaciskow 1,2 - lub doprowadzenie napiecia sterujgcego.

Wartos¢ napiecia sterujgcego nie powinna przekroczyc¢ 5V.

Odpowiedniego ustawienia dokonuje sie zworkg na plytce zasilacza (domys$lnie - sterowanie
przyciskiem). Modut zostat wyposazony w jedno wyjscie przekaznikowe, ktérym steruje jedna z 13
funkcji czasowych.

Do standardowych funkcji czasowych nalezg: zataczanie z opOznieniem, wytgczanie z
opdznieniem oraz praca cykliczna. Pozostate funkcje sg juz nieco rzadziej spotykane; zostang
szczego6towo wyjasnione na zatgczonych rysunkach. Czas odliczajg dwie state czasowe: Ti i T2.
Kazda z nich moze odlicza¢ czas w zakresie 1ms...99,9h.

Programowanie:

Przed programowaniem, dokonujemy wyboru odpowiedniej (1....13) funkcji czasowej, jaka
bedziemy potrzebowali do pracy w konkretnym przypadku. Schematy wraz z numerami wszystkich
obstugiwanych przez urzadzenie funkcji znajduja sie na nastepnej stronie.

Po zataczeniu urzadzenie uruchamia sie w ostatnio uzywanym programie, z zachowaniem
nastawionych czaséw, czyli posiada wewnetrzng pamie¢ po wytaczeniu zasilania.

Wyboru programu (funkcji czasowej) dokonujemy przyciskiem P. Na wys$wietlaczu pojawia sie
PP i numer funkcji ( od1-13 ). Wyboru numeru odpowiedniej funkcji czasowej, oraz nastaw
odpowiednich parametrow dokonujemy przyciskami X X7,

Nastepnie przechodzimy do ustawienia czasu T1 i T2.

Naciskajac przycisk E nastawiamy dla czasu T1 liczbe godzin ( 1h ),kolejne nacisniecie przycisku E
powoduje przejscie do nastawy minut (1+goérna belka wyswietlacza ),nastepnie sek. (1+srodkowa
belka wyswietlacza) i milisekund (1+dolna belka wyswietlacza.). Kolejne trzy opcje analogicznie
ustawiajg czas T2.

W przypadku wykorzystywania funkcji nie wymagajacej nastawy czasu T2 - czynnos¢

ta pomijamy (i przechodzimy bezposrednio do trybu pracy naciskajac podwadjnie przycisk P).

Po zakoniczeniu ustawiania czasu przechodzimy do dziatania programu naciskajac przycisk P.
(wyswietlane jest P oraz numer programu). Przyrzad gotowy jest do pracy.

Informacje o stanie pracy zawiera pierwsza pozycja wyswietlacza.

Jezeli $wieci gérna belka to oznacza ze odliczany jest czas T1, jezeli srodkowa to czas T2, a dolna
informuje o zataczeniu przekaznika.

Przetaczanie z informacji o stanie pracy na odliczany czas wykonujemy za pomoca przycisku E
(kolejne nacisniecie E wraca do opcji stanu pracy).

Wyswietlany czas zawiera dwie istotne pozycje tzn. gdy pozostato jeszcze ponad 1g.- to wyswietla
wartos¢ godzin i minut, natomiast gdy godziny przejda na 0 to przesuwa sie na wyswietlanie minut
i sekund. Potwierdzeniem dziatania programu jest miganie kropki na pozycji 2.

Ponizej przedstawione sg zaleznosci czasowe wszystkich funkcji czasowych dostepnych w
urzadzeniu. Jak fatwo zauwazy¢, nie kazda funkcja wykorzystuje obydwie state czasowe, a nawet
jedna z nich nie korzysta w ogdle ze statych. Tak wiec wybierajac jakas funkcje czasowa nalezy
ustawi¢ tylko statg, ktora jest wykorzystywana przez dang funkcje (pozostata nie ma znaczenia).
Funkcje omawianego przekaznika czasowego sg bardzo zrdéznicowane. Dzieki funkcjom z grupy
~sterowane przyciskiem" nie trzeba stosowa¢ w uktadach dodatkowych stycznikéw podtrzymujacych
stan, tylko wystarczy podtaczy¢ do prezentowanego modutu przycisk zwiemy i juz mozna sterowac
urzadzeniami wykorzystujac rézne funkcje czasowe.
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Funkcja 01 - Opdznienie zalaczania
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T1 - odliczany od momentu zataczenia sterowania

Sterowanie

Funkcja 02 - Opdéznienie wytaczania

Sterowanie

Wyjscie
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T1 - liczy sie od momentu zaniku napiecia sterowania

Funkcja 03 - Cykliczne zataczanie i wytaczanie
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State czasowe T1iT2 ustawiane niezaleznie

Funkcja 04 - Zataczanie na okreslony czas

Sterowanie

Wyjscie

T1

T1 - liczy sie od momentu zataczenia sterowania

Funkcja 05 - Zataczanie na okreslony czas
(z mozliwos$cia przediuzenia)
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T1 - liczy sie od momentu zataczenia sterowania

Funkcja 06 - Zataczanie z op6znieniem
i wylaczanie z op6znieniem

Sterowanie

Wyjscie

T1 T2

Stata czasowa T1 liczy sie od momentu zataczenia
sterowania natomiast stata czasowa T2 - od momentu
wytaczenia sterowania.

Funkcja 07 - Zataczenie na okreslony czas
z mozliwoscia wczesniejszego wytaczenia
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Wyjscie | |
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Sterowanie

T1 - liczy sie od momentu zataczenia sterowania.
Kolejne zataczenie sterowania powoduje wytaczenie
wyjscia.

Funkcja 08 - Zataczanie na okreslony czas
(z mozliwoscia wyboru dwéch réznych czaséw)
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Sterowanie

Wyjscie

T1i T2 liczy sie od momentu zataczenia sterowania.Jezeli czas trwania
sygnatu sterujacego nie przekracza 1s liczy stata czasowa T1,jezeli
przekracza to liczy T2.Kolejne zataczenie sterowania wytacza wyjscie.

Funkcja 09 - Przekaznik bistabilny
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State czasowe T1 i T2 nie majq znaczenia

Funkcja 10 - Cykliczne zataczanie i wylaczanie -
sterowanie przyciskiem

1 |

Sterowanie
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T1 i T2 ustawiane sg niezaleznie

Funkcja 11 - Opéznienie zalaczania -
sterowanie przyciskiem.
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T1 - liczy sie od momentu pojawienia sie pierwszego impulsu
sterujacego.

Funkcja 12 - Opéznienie wylaczania -
sterowanie przyciskiem.
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Stata czasowa T1 liczy sie od momentu pojawienia sie drugiego
impulsu sterujacego.

Funkcja 13 - Zataczanie z op6znianiem i wylacznie
z op6znianiem - sterowanie przyciskiem.
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Stata czasowa T1 liczy sie od momentu pojawienia sie pierwszego
impulsu sterujacego,natomiast T2 od drugiego impulsu.



RTC 125 - sterowanie przekaznikiem elektronicznym LT 255

(zalecane)
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